
連続加工の自動化に
反転機 TUA-020
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ワーク出し入れ時のロボットハンド可動域に制限なし。

●最大サイズ
反転軸直交方向180mm以内

●最大重量
20kg

180mm

近接センサ

15mm8mm

●最小サイズ
近接センサが半分以上覆えて、
自立できること
（目安8×15×15mm）



ベルトコンベアとの
組み合わせ

多関節ロボットとの
組み合わせ

ガントリーローダーとの
組み合わせ

URL https://www.kyowad.co.jp/

ユースケース

組み合わせ自由自在

2枚のプレートによって反転動作を実現。20Kgのワーク反転完了まで約15秒（出荷時設定）

動作フロー

搬入 反転
準備 反転

反転
完了

搬出
準備 搬出

ユーティリティシリンダ制御入力信号
(PLC→反転機)

センサー出力信号
(PLC→反転機)

電源 ：DC24V
エアー：0.4MPa以上

シリンダA 出/戻：1点
シリンダB 出/戻：1点

反転機状態信号：４点
ワーク有信号 ：１点

バラ線：AWG17
ハイカプラ: 20PM
(日東工器（株））

バラ線 :AWG20バラ線 :AWG20


